A\ Tengaeste manualen lapalma de Funcién Alarma Timer  Blogueo de
sumano conlaaplicacion FG Finder. HACCP sonora ciclico funciones

ANTES DE LAINSTALACION DEL CONTROLADOR RECOMENDAMOS QUE SEAEFECTUADA
LA LECTURA COMPLETA DEL MANUAL DE INSTRUCCIONES, CON EL FIN DE EVITAR
POSIBLES DANOS AL PRODUCTO.
PRECAUCION EN LA INSTALACION DEL PRODUCTO:
Antes de realizar cualquier procedimiento en este instrumento, desconéctelo de la red eléctrica;
Verifique que el instrumento tenga ventilacion adecuada, evitando su instalacion en paneles que
contengan dispositivos que puedan llevarlo a funcionar fuera de los limites de temperatura
especificados;
Instalar el producto alejado de fuentes que puedan generar disturbios electromagnéticos, tales
como: motores, contactores, relés, electrovalvulas, etc.
SERVICIO AUTORIZADO:
La instalacion o mantenimiento del producto debe ser realizado exclusivamente por profesionales
calificados.
ACCESORIOS:
Utilice solamente accesorios originales Full Gauge Controls.

En caso de dudas, entre en contacto con el soporte técnico.

PORESTAR EN CONSTANTE EVOLUCION, FULL GAUGE CONTROLS SE RESERVA EL DERECHO DEALTERAR

LAS INFORMACIONES CONTENIDAS EN EL MANUAL EN CUALQUIER MOMENTO, SIN PREVIO AVISO.

1. DESCRIPCION

Posee cuatro etapas que pueden ser aplicadas para refrigeracion o calefaccion: la 1ra. etapa, en
conjunto con la 3ra., actua en sistemas que necesitan de ventilacion minima; la 3ra. actiia como
temporizador (timer) ciclico; y la 4ta. como alarma. Las 2da., la 3ra. y la 4ta. etapas también actian en
los modos: refrigeracion, calefaccion, refrigeracion (SP1), calefaccion (Sp1) y refrigeracion rotativa.
También posee un 5° relé que puede ser utilizado como alarma y/o alerta de falta de energia.

El MT-543& Log acepta tres tipos de sensores: termistor NTC (-50 a 105°C*), PT100** y
PT1000** (-99 a 300°C). Posee un sistema inteligente de bloqueo de funciones, un modo de
desconexion de las funciones de control, alarma sonora interna (buzzer) y filtro digital configurable.
Permite utilizar las etapas de manera independiente o en el modo rotativo (alternando las salidas).
Cuenta con memoria interna (datalogger), en la cual es almacenado el valor de la temperatura en
periodos de tiempo determinados por el usuario, la variacion de la temperatura y el estado de las
salidas. Ademas, posee reloj y bateria interna recargable para mantener el registro de los datos incluso
ante lafalta de energia eléctrica y salida serial para comunicacion con el Sitrad.

También permite la monitorizacion de puntos criticos HACCP (Andlisis de Peligros y Puntos Criticos de
Control) a través de la alarma de temperatura alta registrada en la memoria del controlador, falta de
energiay entrada digital.

2. APLICACIONES

+Bancos de sangre +Vacunas
+ Sistemas multi-etapa de temperatura

+ Acondicionadores de aire

+CPDs

3. ESPECIFICACIONES TECNICAS

MT-543E Log: 100~240 Vac (50/60 Hz)
MT-543EL Log: 12 0 24 Vac/dc +10%
0,6 VA

*NTC: -50 a 200°C / -58 a 392°F
**PT100: -99 a 300°C / -146 a 572°F
**PT1000: -99 a 300°C / -146 a 572°F

0a40°C/32a104°F

OUT1, OUT2, OUT3, OUT4: 5(3)A/ 250 Vac / 1/8HP
OUT5 (NF): 1A/ 250Vac

10 2 90% UR (sin condensacion)
76 x 34 x 77 mm (AxAxP)

71+0,5x29 % 0,5mm (ver item 5)

Alimentacion
Consumo aproximado

Temperatura de control

Temperatura de operacion

Corriente maxima de la salida

Humedad de operacion
Dimensiones (mm)

Dimensiones del recorte para fijar
el instrumento
Nota: La longitud del cable del sensor puede ser aumentada por el mismo usuario para hasta 200
metros, utilizando un cable PP2 x 24 AWG.
*Mide temperaturas hasta 200°C usando el SB59 (vendido separadamente).
**Este sensor debe ser adquirido separadamente.

4.INDICACIONES Y TECLAS
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5.INSTALACION - PANEL Y CONEXIONES ELECTRICAS
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/\ IMPORTANTE

PARA EVITAR DANOS A LOS BORNES DE CONEXION DEL
INSTRUMENTO EL USO DE LAS HERRAMIENTAS CORRECTAS ES
SCINDIB!

INSTALACION DEL CONTROLADOR DEBE SER COMO | | MPRE
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MAXIMO DE 70,5X29 mm.

LAS TRABAS LATERALES DEBEN SER FIJADAS DE MODO

QUE PRESIONE LA GOMA DE SELLO EVITANDO LA
ION T LADO

ONTR!
z
3
)
35
3 3
1 1
POWER
SUPPLY

Conexion
100~240Vac
i 1 T T T I
NTC* 90-264vac ° ° ° £ £ °
PT100*/ PT1000** 8 8
Z [
SITRAD = =
] § 5 g
T T £
. 3
Conexién o g
©
12 Vacide I 5 ) o 23 S e 5
w
T T T 11 o
555555 £
5558385 5
PT100"/ PT1000** 0 12 Vaclde § § -g-
©
SITRAD% pid 3
Xk :
1 1 g
Conexion (HEDE o 5
(7]
24Vacide  |(EOIE m-m-
i 1 ®
QO L &
TCr 0 24Vacldc e °®zs° ¥
PT100**/ PT1000** SO
6. OPERACIONES

6.1. Mapa del Menu Facilitado

Para ingresar o navegar en el menu facilitado utilice la tecla a (toque corto) mientras el controlador
esté exhibiendo la temperatura. A cada toque es exhibida la préxima funcion de la lista, para confirmar
utilice la tecla ﬁ (toque corto). Para mas detalles vea el capitulo 6.3. Abajo vea el mapa de las
funciones:

AJUSTANDO LA TEMPERATURA
DESEADA (SETPOINT)

SALIR DE LA FUNCION

SELECCION DE FUNCION

€ e
- T -
VISUALIZA ALARMAS HACCP
€0, A oo
LUL HRCL
DESCONEXION DE LAS
FUNCIONES DE CONTROL INHIBIDOR DE ALARMA
€0ry €0 - -
Lo NaNli=]
REGISTRO DE TEMPERATURA CONECTA/DESCONECTA
MiN. Y MAX. DATALOGGER (MODO MANUAL)
€4 aln €[ L
rr_J o
LIMPIAR VALORES VISUALIZA CONTADOR DE RESET (REINICIO) DE LOS
MiN. Y MAX HORAS (HOROMETRO) HOROMETROS VISUALIZA FECHA Y HORA
‘-al‘_l:lfl‘_al €4 ‘-‘71 1
Lrr_J r ' l LLY

6.2. Mapa de teclas facilitadas
Cuando el controlador esté exhibiendo la temperatura, las siguientes teclas sirven de atajo para las
siguientes funciones:

ﬁ Presionada 2 segundos: ajuste de setpoint.

q Toque corto: dia/mes/afio/hora/minuto.




Toque corto: trabajando en el modo rotativo exhibe el tiempo de
funcionamiento de las salidas de refrigeracion.

Presionada 2 segundos: inhibe alarma sonora y salida de alarma.

Toque corto: exhibicion de las temperaturas minima y maxima.

Presionada 2 segundos: cuando exhibe los registros, limpia el historial.

Presionada 10 segundos: accionamiento manual del datalogger.

Presionada 2 segundos: Menti HACCP.

Presionadas simultaneamente: entra en el menu de funciones.

T dED DK

6.3 Operaciones basicas

6.3.1 Modo de operacion

Este controlador funciona en dos modos distintos:

Modo basico: posee 45 funciones y datalogger.

Modo avanzado: posee 61 funciones, 1 datalogger, entrada digital, horémetro, HACCP y modo de
control rotativo.

Para seleccionar el modo de funcionamiento del controlador se debe ingresar la funcién FO1 en el
mend [Funcl.

NOTA: Cuando el controlador esté configurado para operar en el modo bésico (F01=0) las
funcionalidades del modo avanzado estaran deshabilitadas.

NOTA 2: Las funcionalidades de los items 6.3.9, 6.3.16 y 6.3.17 solo estaran disponibles cuando el
controlador sea configurado para operar en el modo avanzado (F00=1).

6.3.2 Seleccion del tipo de sensor

Es necesaria cuando se desea alterar el tipo de sensor conectado al controlador, pudiéndose optar por
el termistor NTC, PT100* o Pt1000*. Para definir el tipo de sensor, presione simultdneamente & y
(toque corto) durante la exhibicion de temperatura, entre en la opcion con el codigo de acceso
y presione la tecla W . Sera exhibido el mensaje [5 £~ 5], en seguida seleccione el sensor
deseado[_n £ ] (termistor NTC) o [P /](termistor PT100%) o [F£ /] (termistor PT1000%)
utilizando las teclas , para confirmar presione ﬁ . Siempre que el tipo de sensor sea alterado,
las configuraciones de las funciones asumen el valor de fabrica, precisando asi, ser nuevamente
configuradas.

6.3.3 Conexion del sensor
Elsensor NTC, PT100* 0 PT1000* debe ser conectado conforme la figura abajo.

Tabla de relacion seccion del cable distancia
max. para PT100* a dos cables.

Diametro Dist. max.
(AWG) | (mm) | (metros)

14 | 1.63 18.1

16 | 1.29 1.4

18 | 1.02 72

20 | 081 3.0

PT1000* 22 | 064 1.9
* Este sensor debe ser adquirido separadamente. 24 | 051 1.8
6.3.4 Sel ionde la Unidad 26 | 040 1.1

Para seleccionar la unidad de temperatura que el instrumento operara presione simultaneamente

durante la exhibicion de temperatura, entre en la opcion con el codigo de acceso
y presione_la tecla ¥ . En seguida seleccione la unidad deseada 0
utilizando las teclas , para confirmar presione Wl . Siempre que la unidad sea alterada, las
configuraciones de las funciones asumen el valor de fabrica, precisando ser nuevamente
configuradas.

6.3.5 Ajuste de la temperatura deseada (Setpoint)

Para entrar en el menu de ajuste de los setpoints presione ‘3 por 2 segundos hasta aparecer
[EEE _Jo por la tecla del menu facilitado. Sera exhibida en secuencia el mensaje en el
dlsplay y después el valor para ajuste del setpoint de la 1ra. etapa. Utilice las teclas o V para
modificar el valor y confirme presionando la tecla

- Sila 2da. etapa estuviera configurada para operar como refrigeracion controlado por SP2(F08=0) o
calefaccion controlada por SP2(F08=1) sera exhibida a continuacién el mensaje en el
displa% Nuevamente utilice las teclas para modificar el valor y confirme presionando la

tecla

- Sila 3ra. etapa estuviera configurada para operar como refrigeracion controlado por SP3(F13=0) o
calefaccion controlada por SP3(F13=1) sera exhibida a continuacion el mensaje eneldisplay.
Nuevamente utilice las teclas h 0 v paramodificar el valor y confirme presionando la tecla E

- Sila 4ta. etapa estuviera configurada para operar como refrigeracion controlado por SP4(F30=0) o
calefaccion controlada por SP4(F30=1) sera exhibida a continuacion el mensaje[5 7 4_]en el display.
Nuevamente utilice las teclas h V para modificar el valor y confirme presionando la tecla

Caso la 3ra. etapa esté configurada como timer ciclico (F13 = 2) o ventilacién minima (F13= 3) sera
posible el ajuste de tiempo del timer ciclico de la 3ra. etapa conectada ([Co n_])y el tiempo de timer
ciclico de la 3ra. etapa desconectada ([£ ). Caso la 4ta. etapa esté configurada como alarma
(F30 =2, 3 0 4), sera posible el ajuste del tiempo de alarma conectada ([E o ) € desconectado
(

[EoFF]).
Porfin, sefialalaindicacion [- - - -]concluyendo la configuracion.

6.3.6 Bloq de funci

La utilizacion del bloqueo de funciones trae mayor seguridad a la operacion del instrumento, pues con
él activo el setpoint y los demas parametros pueden quedar visibles al usuario, pero protegidos contra
alteraciones indebidas (F42=2) o se puede tan solo bloquear las alteraciones en las funciones de
control dejando el ajuste del setpointliberado (F42 1). Paraactivar el bloqueo de funcionesingrese ala
opcion [L I ] en el menu facilitado, sera exhibido el mensaje (o (el blogueo debe estar
habilitado y desactivado), con él en el display mantenga presionada la tecla por el tiempo
configurado para el bloqueo de funciones (F43), la activacion sera indicada por el mensaje
[@5 . Para habilitar el uso de esta funcionalidad es preciso que la funcion F42 esté
configurada con el valor 1 o 2. El mensaje (L ZL ]exhibido en el display, al intentar alterar los
parametros, indica que el blogueo de funciones estd activo, para desactivarlo desconecte el
controlador y vuelva a conectarlo con la tecla M presionada. Mantenga la tecla presionada hasta que
elmensaje indique el desbloqueo (10 segundos).

6.3.7 Desconexion de las funciones de control

La desconexion de las funciones de control posibilita que el controlador opere apenas como un
indicador de temperatura, manteniendo las salidas de control y las alarmas desconectadas. La
utilizacién de este recurso es habilitada, o no, por la funcién desconexion de las funciones de control

(F44). Cuando habilitado, las funciones de control yalarmas son desconectadas( )o
conectadas ([[tr-L][0n ]) a través del menu facilitado en la opcion . Cuando las

funciones de control se encuentren desconectadas, el mensaje [GFF ] mpasara a ser exhibido en
alternancia con la temperatura y los demés mensajes.

6.3.8 Registro de Temperatura Minima y Maxima

La exhibicion del registro de temperatura minima y méxima puede ser verificada por el menu facilitado
o0 presionando la tecla h Las temperaturas minimas y maximas registradas seran exhibidas en
secuencia. Para reiniciar los valores minimos y maximos registrados, mantenga la tecla
presionada por 2 segundos durante la exhibicion de los registros, o utilice la opcién enel
mend facilitado. El mensaje indica que los registros fueron borrados.

6.3.9 Contador de Horas (Horometro)
El horémetro indica la cantidad de horas trabajadas por las salidas configuradas como
calefaccion/refrigeracion. La visualizacion del horémetro ocurre a través del ment facilitado (a Jenla
opcion y el tiempo de trabajo de cada salida es exhibido en horas. Es posible configurar el
tiempo méximo de operacion de la salida para mantenimiento a través de la funcion F57. Cuando la
cantidad de horas de compresor funcionando alcancen el valor configurado en esta funcion, una alerta
sera exhibida en el display cuando salida 1, cuando salida 2, cuando
salida 3 ou cuando la salida 4, indicando que debe ser efectuado el mantenimiento en la
salida correspondiente.
Para desconectar la alerta o reiniciar el contador del horémetro ingrese la opcién enelmenu
facilitado (a ), utilice las teclas h 0 V para seleccionar cual horémetro sera reiniciado ([JwE /)
(0oL, [DoEJo[uET) y presione @. EI mensaje [FSE ), [F5E8), [F5L3)0
[~ 5 £ H]aparecera dependiendo de la salida elegida.

6.3.10 Tiempo de funcionamiento de las salidas en modo rotativo

En el modo rotativo (F46=1, 2 0 3) al presionarla tecla V sera exhibido:

yacontinuacion el tiempo total acumulado en horas para OUT1

yacontinuacion el tiempo total acumulado en horas para OUT2

y a continuacion el tiempo total acumulado en horas para OUT3

4]y a continuacion el tiempo total acumulado en horas para OUT4

En seguida sera exhibido el mensaje [ A+ /], [ A7), [ At 3] o [_AE 4] dependiendo de la
salida actual activa, y en seguida, el tiempo restante para el cambio de salida.

NOTA: El tiempo total de OUT3 solo sera exhibido si F46=2 0 3 y el tiempo total de OUT4
solo sera exhibido si F46=3.

Reinicio del tiempo paramodo rotativoy eleccion del orden de la salida:

Sidurante la exhibicion de los tiempos totales del modo rotativo la tecla V es presionada y mantenida
presionada, al final de la exhibicion los tiempos seran reiniciados. Hecho esto, sera exhibido el mensaje
yenseguida [Jut /], [fut ], [fut 3)o Dyt Y], indicando cudl sera la primera salida
aseraccionada. Cada vez que los tiempos son reiniciados la actuacion pasa para la proxima salida.

6.3.11 Visualizar horario y fecha actuales

Presionando rapidamente la tecla ﬁ (toque corto) se puede ver la fecha y el horario ajustado en el
controlador. Sera exhibido en secuencia en el display el dia([__- - d]), mes([__- -]),afio([_- - 4]),
hora y minutos actuales ( ). También es posible ver la fecha y el horario a través del ment
facilitado, enlaopcion (£ T .

6.3.12 Accionamiento manual del datalogger

El accionamiento manual del registro interno de valores de temperatura y estado de las salidas
(datalogger) es realizado a través del ment facilitado en la opcion . Sera exhibido el mensaje
[dEL ] seguido del mensaje [Tn__| para cuando el datalogger sea activado o [GFF | para
cuando este sea desactivado. También es posible realizar el accionamiento manual del datalogger
presionando las teclas h v por 10 segundos.

6.3.13 Inhibicion de la alarma sonoray de la salida de alarma

Para inhibir la salida de la alarma OUT4 y/o la alarma sonora (buzzer), cuando estan accionados,
presione V por 2 segundos. En este caso, si OUT4 y el buzzer estuvieran accionados ambos seran
inhibidos.

También es posible inhibir la alarma o buzzer a través de la opcion en el mend facilitado £ ,
donde es posible escoger cual alarma inhibir individualmente ([Tu£4] 0 (5w d)) utilizando las

teclas h o v y presionando W .

6.3.14 Alarma de falta de energia

La salida OUT5 puede ser utilizada como alarma y/o alerta de falta de energia. Durante el
funcionamiento normal del controlador esta salida queda desactivada. En el caso de falta de energia
eléctricala misma es accionada y asi permanece hasta que sea reestablecida y el controlador retorne a
su funcionamiento normal.

6.3.15 Etapas

El controlador MT-543 & Log posee 4 etapas.

Las etapas 1y 2 actian solo como refrigeracion o calefaccion.

La 3ra. etapa, ademas de actuar como refrigeracion o calefaccion, puede actuar como timer ciclico o
ventilacién minima, cuando es configurada como timer ciclico posee 5 modos de operacion:

- Independiente (F22=0): el timer alterna conforme los tiempos configurados en F20 ( )yF21
(CTFA).

- Timer disparado por SP1 (F22=1): el timer es disparado siempre que la temperatura alcanza el valor
configurado para SP1. El timer desconecta cuando la temperatura alcanza SP1 + F06 (sila 1ra. etapa
estuviera configurada como refrigeracion) o SP1 - F06 (si la 1ra. etapa estuviera configurada como
calefaccion), como muestrala Figura 1.

- 1ra. etapa unida al timer ciclico (timer inicia conectado en la energizacion) (F22=2): en esta
configuracion el timer alterna conforme los tiempos configurados en F20 ( YYF21([ETFF)).
La 1ra etapa comienza a alternar cuando la temperatura alcanza SP1+ F06 (si la 1ra. etapa estuviera
configurada como refrigeracion) o SP1 - FO6 (si la 1ra. etapa estuviera configurada como calefaccion),
como muestra la Figura 2.




1ra. etapa unida al timer ciclico (timer inicia desconectado en la energizacion) (F22=3):
funcionamiento similar a la configuracion anterior, la diferencia es que en esta configuracion el timer
inicia desconectado.

- Salida del timer ciclico conectada siempre que la salida de la 1ra. etapa estuviera conectada
(F22=4): en este modo de operacion el timer alterna conforme los tiempos configurados en F20
([C0n_])yF21([CoFF])ycuandolasalidade la1ra. etapa conecta, la 3ra. etapa para de alternary
mantiene la salida conectada, como muestra la Figura 3.

- Salida del timer ciclico alternando siempre que la salida de la 1ra. etapa esté conectada
(F22=5): la 3ra. etapa solo alternara cuando la salida de la 1ra. etapa estuviera conectada,
obedeciendo los tiempos configurados en F20 Yy F21( ), como muestra la Figura 4.
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3ra. etapa configurada como ventilacion minima, actuara en conjunto con la 1ra. etapa (configurada
para calefaccion) en sistemas que necesitan de ventilacion minima. Funcionando de la siguiente
forma: cuando la temperatura estuviera entre SP1y SP1-F06 o entre SP1y SP1+F16 la 3ra. etapa
alternara conforme los tiempos configurados en F20 ( )eF21([L o FF]). Casolatemperatura
sea menor que SP1-F06 la ventilacion es desconectada y sila temperatura es mayor que SP1+F16 la
ventilacion queda conectada, permaneciendo en esta condicion hasta que alcance nuevamente el
setpoint, como muestra la Figura 5.
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La 4ta. etapa, asi como las etapas anteriores, también es posible configurarla como refrigeracion o
calefaccion. También puede actuar como alarma intra-banda, extra-banda o extra-banda relativa (F30
=2,3y4).Todas las etapas pueden actuar como refrigeracion rotativa.

6.3.16 - Refrigeracion rotativa

El' modo rotativo va alternando la salida utilizada para refrigeracién, haciendo que cada salida trabaje
durante determinado tiempo y por consecuencia que todas acumulen el mismo tiempo de uso. Ella
también permite una l6gica de etapas, que accionan las salidas simultdneamente cuando el setpoint no
es alcanzado en el funcionamiento normal (1ra.etapa). Mientras tanto, como las salidas se alternan
rotativamente, no existe un vinculo entre el orden de las salidas y de las etapas. Asi, cuando entraen la
segunda etapa una nueva salida sera accionada, pudiendo ser OUT1, OUT2, OUT3 0 OUT4.

Para usar la funcién “Rotacion” es preciso ajustar F46 (Modo de control de las etapas) indicando las
salidas que actuaran. Al habilitar la rotacion, el modo de operacion de la 2da. etapa (F08) es forzado
automéaticamente para la funcién rotacion. Lo mismo sucede con el modo de operacion de la 3ra.
etapa, en el caso de rotacion usar las tres salidas (F46=2). Si el controlador es configurado para utilizar
la rotacion en las cuatro etapas (F46=3), el modo de operacion de la 4ta. etapa (F30) también es
forzado automaticamente para la funcion rotacién. En el funcionamiento normal, cuando la
temperatura excede el diferencial de control de la 1ra. etapa, la salida que tuviera menos tiempo de
trabajo (OUT1, OUT2, OUT3 o OUT4) es accionada para realizar la refrigeracion. El tiempo que ella
queda conectada para alcanzar el setpoint es acumulado. Cuando el valor acumulado del tiempo
conectado de la salida supera determinado numero de horas, ella pasa para la proxima salida. Este
tiempo en que la rotacion sera realizada es configurado en horas en la funcién F47 (Tiempo de
operacion en rotacion), el setpoint es configurado en el mend facilitado (SP1) o por la funcién F53 y el
diferencial de control de la primera etapa es ajustado en F06.

oUT4

UT3

oUT2

ouT1

P1+F16
P1+F11
P1+F06
P1

Temp.

Cuando la salida activa no consigue, por alguna anormalidad, alcanzar el setpoint, la 2da., 3ra. y la 4ta.
etapa actian como apoyo. Para determinar esta actuacion, son utilizados dos criterios para cada
etapa, diferencial de temperatura y tiempo. En el primer caso, conforme la temperatura se va alejando
del setpoint y va excediendo los diferenciales de control de cada etapa, nuevas salidas seran
accionadas. De esta forma, podra ocurrir que todas las salidas trabajen juntas. Los diferenciales para
inclusion de una nueva salida son definidos en relacion al setpoint (SP1) y configurados en F11,
deferencial de control de la 2da. etapa, en F16, diferencial de control de la 3ra. etapa y en F33,
diferencial de control de la 4ta. etapa.

Para que la 2da., 3ra. y 4ta. etapa actlen por tiempo, es contado el tiempo a partir del accionamiento
de la salida correspondiente por la 1ra. etapa. En caso que este tiempo exceda determinado limite
(F48), sin que el setpoint sea alcanzado, la 2da. etapa acciona la salida con menor tiempo acumulado.
El conteo del tiempo es reiniciado y volviendo a exceder este determinado limite, todavia sin alcanzarel
setpoint, la 3ra. etapa acciona la préxima salida con menos tiempo acumulado y reinicia el conteo del
tiempo. Volviendo a exceder, nuevamente, este determinado limite, se acciona la salida restante. El
tiempo para accionamiento de una nueva salida es configurado en minutos en F48.
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Cuando més de una salida esté accionada simultineamente (2da., 3ra. y 4ta. etapa), podra ser
accionado el buzzer. Para esto es preciso definir F23 (Modo de operacion del buzzer como 3 - Alarma
de error en el modo rotativo).

También relacionado a las rutinas de proteccion es posible configurar el tiempo minimo entre la etapa
desconectar la salida y conectarla nuevamente, configurado en FO7, F12, F17 y F34, retardo minimo
para reconectar la salida de la 1ra., 2da., 3ra. y 4ta. etapa respectivamente. También hay una légica
que evita que las salidas se conecten al mismo tiempo, forzando un intervalo de tiempo, configurado en
F49, entre cada accionamiento.

6.3.17-HACCP

Este controlador auxilia los sistemas de gestion de los sectores alimenticios, permitiendo la
monitorizacién de los puntos criticos requeridos por la reglamentacion HACCP (Hazard Analysis and
Critical Control Points). Son almacenados hasta 24 registros de los siguientes tipos: temperatura alta,
temperatura baja, entrada digital y falta de energia.



Alarma de temperatura alta

Cuando durante el funcionamiento se identifica una temperatura superior al valor configurado en F60
(HACCP - Alarma de temperatura alta), permaneciendo arriba de esta temperatura por un tiempo
superior al configurado en F61(Tiempo de inhibicion de la alarma) se crea un registro del tipo .
En este caso las informaciones almacenadas son: fecha y hora del inicio de la alarma, duracion de la
alarmay valor méximo de temperatura medido durante la alarma.

Temperatura
Méaxima

Temperatura [°C]

Setpoint 1

Tiempo [s]

" Tiempo de Duracién de la alarma
inhibicion
(F61)

Alarma de temperatura baja

Cuando durante el funcionamiento se identifica una temperatura inferior al valor configurado en F59
(HACCP - Alarma de temperatura baja), permaneciendo debajo de esta temperatura por un tiempo
superior al configurado en F61(Tiempo de inhibicion de alarma) se crea un registro del tipo (AL L o].
En este caso las informaciones almacenadas son: fecha y hora del inicio de la alarma, duracién de la
alarma y valor minimo de temperatura medido durante la alarma.

Temperatura [°C] Tiempo de

inhibicién
(F61) . Duracién de la alarma
Setpoint 1
F59
| A - Tiempo [s]
Temperatura
Minima

Alarma de entrada digital

Cuando la alarma de puerta abierta esté habilitada (F52) y sea accionada, sera efectuado un registro
del tipo [FL 1 ]. En este caso las informaciones almacenadas son: fecha y hora del inicio de la
alarma, duracion de la alarma y valor méximo de temperatura medido durante la alarma.

Puerta ALl n
F51 ' Duracién de la alarma
Abierta f - - - - - - - e
Cerrada Tiempo [s]

Alarma de falta de energia

Cuando ocurre falta de energia y el controlador queda desconectado por un periodo superior a 1
minuto, al retornar la energia y el controlador presentar una temperatura superior al valor configurado
en F60 (HACCP - Alarma de temperatura alta), sera creado inmediatamente un registro del tipo
[AL no]. En este caso las informaciones almacenadas son: fecha y hora del retorno de la energia y
valor de temperatura medido en el instante en que el controlador fue reconectado.

Aloo

Temperatura [°C] l

----------------------------- Setpoint 1

Tiempo [s]

T

Controlador
desconectado

Son almacenados hasta 6 registros de cada tipo de alarma. Caso el nimero de registros aimacenados
exceda esta cantidad, a cada nueva alarma, el registro menos reciente es sustituido.

La visualizacion de las alarmas HACCP debe ser efectuada en la opcion en el mend principal
oen el ment facilitado (ﬂ ).Elment es subdividido de acuerdo con el tipo de alarma:

: donde estan los registros de temperatura alta;

los registros de temperatura baja;

los registros de entrada digital;

:los registros de falta de energia.

Para ver los registros siga los siguientes pasos:

a) Seleccione la opcion enelment principal y presione 9.

b) Escoja el tipo de alarma que desea ver [FL 4. ], (AL L o], (AL o] 0 [HL n o) utilizando los
botones h 0 V ypresione %

c) El controlador almacena hasta 6 registros de cada tipo de alarma, utilice los botones h 0 V para
seleccionar el niumero del registro que se desea very presione W .

d) En las alarmas del tipo (AL H. |, (AL L o] y [AL I n] seran exhibidos en secuencia los datos:
fecha y hora de inicio de la alarma ([_--d][_- -7 [ - - 9][0:00]), duracién de la alarma
(EEAY) )y temperatura maxima/minima medida durante la alarma.

) Enlas alarmas del tipo[A L 1 o], seran exhibidos en secuencia los datos: fecha y hora de inicio de la
alarma (- -d][- -7 [ - -4][0E:00))y temperatura medida en el momento de regreso de la
energia.

f) Caso no exista registro almacenado en la opcion elegida sera exhibido el mensaje .

g) Después de la exhibicion de los datos de la alarma el controlador retorna para el menu de
visualizacion de las alarmas HACCP.

HACOQR — AR —[(H Q9 — (—d[ N -9 (000 [EEAT)
:

Ao (a9 [0000GEAY)

[ --d[--7 NI e E]

I nb
Ao W oo 0¥ — C—d M9 OFI0)[EEAP
:

NOTA: Pararetornar a un nivel anterior del menti mantenga el boton W presionado.
NOTA 2: El tiempo de duracién de la alarma y la maxima temperatura medida pueden ser actualizados
mientras la alarma esté ocurriendo.

Para dar de baja (eliminar) todos los registros de alarma HACCP siga los pasos abajo:

a) Entre en el menu principal de funciones presionando simultaneamente hyp (toque corto)
durante la exhibicién de la temperatura.

b) Seleccione la opcion enelmenuy presione 9.

c) Utilizando las teclas B oV inserteel codigo de acceso 123 (ciento veintitrés) y confirme con 9.

d) Utilizando nuevamente las teclashop , entre en el menu y seleccione la opcion
epresione 9.

e) Caso tenga certeza que desea eliminar permanentemente los registros de alarma HACCP y si el
codigo de acceso fue ingresado correctamente, utilice las teclas h o V seleccione la opcion

[CHES]ypresione 9.
f) El mensaje ] sera exhibido y todos los registros HACCP fueron eliminados. A partir de este

momento cualquier nueva alarma HACCP generada sera almacenada en la posicion 1 de la categoria
de alarmaala cual pertenezca.

Senalizacion HACCP

Cuando ocurra una nueva alarma HACCP, la indicacion ( A ) en el display estara encendida. La
indicacion solo sera eliminada después de la visualizacion de esta alarma en el menu .

Para facilitar la visualizacion de las nuevas alarmas HACCP, el punto en el angulo inferior derecho del
tipo de alarma quedara encendido, indicando cuales alarmas todavia no fueron visualizadas, como es
exhibido en lafigura abajo.

HACO Y

ALH.E H.

6.4 Operaciones avanzadas

6.4.1 Acceso al menu principal

El men principal puede ser accedido a través del menu facilitado, opcion [F'u~ c]0 presionando
simultineamente a y V (toque corto) durante la exhibicion de la temperatura.

Las siguientes opciones seran exhibidas:

Entrar al codigo de acceso
Alteracion de los parametros
Funciones de datalogger
Ajuste o visualizacion de fecha y hora

Visualizacion de las alarmas HACCP

6.4.2 Codigo de acceso

Para permitir la alteracion de los parametros o ajuste del reloj, entre en la opcion presionando
| (toque corto) y utilizando las teclas Ro ingrese el codigo de acceso 123 (ciento veintitrés),
confirmecon W .

6.4.3 Alteracion de los parametros del controlador

Dentro del menu principal entre en la opcion y seleccione la opcion deseada utilizando las
teclas h ¢} 7 . Después de seleccionar la funcién, presione la tecla E (toque corto), para ver su valor.
Utilice las teclas h o] V para alterar el valor y, cuando esté listo, presione ﬁ para memorizar el valor
configurado y retornar al menu de funciones. Para salir del menu y retornar a la operacion normal
(indicacion de la temperatura) presione | (toque largo) hasta aparecer [- - - -].

NOTA: Caso el blogqueo de funciones se encuentre activo, al presionar las teclas h o] v , el
controlador exhibira el mensaje eneldisplay y no permitira el ajuste de los parametros.

6.4.4 Ajuste de fechay hora

Dentro del menu principal seleccione la opcion [££ T ], si el codigo de ingreso fue
introducido correctamente, el controlador entra en el modo de ajuste de fecha y hora. Utilice las teclas
para alterar el valor y, cuando esté listo, presione ﬁ para memorizar el valor configurado. Caso la
fechaingresada sea invélida el mensaje sera exhibido en el display.

/N IMPORTANTE: El controlador posee una fuente auxiliar interna para mantener el reloj
funcionando durante la falta de energia. Caso el controlador quede desconectado por un largo periodo
de tiempo, sera ser exhibido el mensaje ,indicando que el reloj esta desprogramado. En esta
situacion se debe ajustar la fecha y hora del controlador, manteniéndolo energizado por 24 horas para
que lafuente auxiliar sea totalmente recargada.



6.4.5 Datalogger interno

Con el datalogger habilitado (F62) es posible realizar la grabacion de registros en la memoria interna
del controlador. Estos registros pueden ser configurados para ser efectuados en intervalos de tiempo
(F63), por la variacion de temperatura (F64) y/o por la variacion en el estado de la entrada digital o
salidas (F65). La activacion de las alarmas también efectia la grabacion de registros. Las
informaciones contenidas en un registro son: temperatura, estado de las salidas, estado de la puerta,
alarmas, fecha y hora de la creacion del registro.

NOTA: No son efectuados registros en el datalogger con el reloj desprogramado.

6.5 Tabela de parametros

6.4.6 Registro de datos ante la falta de energia

Con el datalogger activado (F62), el MT-543& Log continla efectuando el registro de
temperatura en la memoria incluso ocurriendo la falta de energia eléctrica. Estos registros pueden ser
configurados para ser efectuados en intervalo de tiempo (F63), por la variacion de temperatura (F64)
ylo por la variacion en el estado de la entrada digital o salidas (F65). Caso el registro de datos por
variacion de temperatura esté desactivado, el aparato hara la lectura del sensor de temperatura solo en
el intervalo de tiempo configurado, gastando menos energia. El uso del registro por variacion de
temperatura proporciona registros mas detallados, pero hace que la bateria se descargue mas
rapidamente. La autonomia media de la bateria completamente cargada, en la condicion de mayor
consumo (log cada 10 segundos), es de 15 horas, aproximadamente.

NTC PT100/PT1000*
CELSIUS FAHRENHEIT CELSIUS FAHRENHEIT
Fun Descripcion Min | Méx | Unid| Patron | Min | Max | Unid | Patrén Min | Max | Unid| Patrén | Min | Max | Unid | Patrén
Modo de funcionamiento del controlador 0 1 0 0 1 - 0 0 1 - 0 0 1 - 0
Desplazamiento de indicacion (offset) 5 5 RG] 0 9 9 °F 0 -50 50 RC 0 -90 90 °F 0
Modo de operacion de la 1ra. etapa 0 1 1 0 1 - 1 0 1 - 1 0 1 - 1
Minimo setpoint permitido (1ra. etapa) 50 | 200 | ec| 50 | 58 | 392 | °F | -8 99 | 300 | cc| 99 | -146 | 572 | °F | -146
Méaximo setpoint permitido (1ra. etapa) -50 20 | °C | 105 | -58 392 | °F | 22 -99 300 | °C | 300 | 146 | 572 | °F | 572
Diferencial de control (histéresis) de la 1ra. etapa 0.1 20 °C 1 1 36 o7 2 1 50 °C 2 2 90 “IF 4
Retardo minimo para reconectar la salida de la 1ra.etapa 0 999 |seg.| 0 0 999 | seg. | 0 0 99 |seg.| O 0 999 |seg. | O
Modo de operacion de la 2da. etapa 0 4 0 0 4 - 0 0 4 - 0 0 4 - 0
Minimo setpoint permitido (2da. etapa) -50 200 | °C | -50 | -58 392 | °F | 58 -99 300 | °C| -99 | -146 | 572 | °F | -146
Maximo setpoint permitido (2da. etapa) 50 200 | °C | 105 | -58 392 | °F | 221 -99 300 | °C | 300 | -146 | 572 | °F | 572
Diferencial de control (histéresis) de la 2da. etapa 0.1 20 °C 1 1 36 °F 2 1 50 °C 2 2 90 °F 4
Retardo minimo para reconectar la salida de la 2da. etapa 0 999 |seg.| 0 0 999 | seg. | 0 0 999 | seg.| O 0 999 | seg. | O
Modo de operacion de la 3ra. etapa 0 6 0 0 6 - 0 0 6 - 0 0 6 - 0
Minimo setpoint permitido (3ra. etapa) -50 200 °C -50 -58 392 °F -58 -99 300 °C 99 | -146 572 °F | -146
Méaximo setpoint permitido (3ra. etapa) -50 200 | °C | 105 | -58 392 | °F | 221 -99 300 | °C | 300 | -146 | 572 | °F | 572
Diferencial de control (histéresis) de la 3ra. etapa 0.1 20 °C 1 1 36 °F 2 1 50 °C 2 2 90 °F 4
Retardo minimo para reconectar la salida de la 3da. etapa 0 999 |seg.| 0 0 999 | seg.| 0 0 999 | seg.| 0 0 999 | seg. 0
Base de tiempo del timer ciclico de la 3ra. etapa 0 1 0 0 1 - 0 0 1 - 0 0 1 - 0
Tiempo para activacion del timer ciclico de la 3ra. etapa 0 999 | seg. 5 0 999 | seg 5 0 999 | seg 5 0 999 | seg 5
FZ0)| Tiempo de timer ciclico de la 3ra. etapa conectada 0 999 | sim 0 0 999 | s/m 0 0 999 | s/m 0 0 999 | sim 0
Tiempo de timer ciclico de la 3ra. etapa desconectada 0 999 | sim 0 0 999 | s/m 0 0 999 | s/m 0 0 999 | sim 0
[CF22)| Modo de operacién del timer ciclico 0 5 0 0 5 - 0 0 5 - 0 0 5 - 0
Modo de operacion del buzzer 0 3 1 0 3 1 0 3 1 0 3 - 1
Punto de actuacion del buzzer (limite inferior) -50 200 | °C | -50 -58 392 °F -58 -99 300 °C| 99 | -146 | 572 °F | -146
Punto de actuacion del buzzer (limite superior) -50 200 °C | 105 -58 392 °F 221 -99 300 °C | 300 | -146 572 °F | 572
Tiempo de buzzer conectado 0 999 | seg.| 1 0 999 | seg. | 1 0 999 | seg.| 1 0 999 | seg. | 1
Tiempo de buzzer desconectado 0 999 | seg.| 1 0 999 | seg. | 1 0 999 | seg.| 1 0 999 | seg. | 1
F ]| Tiempo de inhibicion del buzzer en la energizacion 0 999 | min. 0 0 999 | min. 0 0 999 | min. 0 0 999 | min. 0
Tiempo de reactivacion del buzzer cuando es inhibido manualmente Auto 999 | min. | Auto | Auto | 999 | min. | Auto Auto | 999 | min.| Auto | Auto | 999 | min. | Auto
Modo de operacion de la 4ta. etapa 0 7 3 0 7 - 8 0 7 - 3 0 7 - 3
Minimo setpoint permitido (4ta. etapa) -50 20| °C| 21 -58 392 | °F 70 99 300 | °C| 21 |-146 | 572 | °F 70
Maximo setpoint permitido (4ta. etapa) -50 200 | °C 27 -58 392 °F 81 -99 300 | °C 27 | 146 | 572 °F 81
Diferencial de control (histéresis) de la 4ta. etapa 0.1 20 | °C 1 1 36 °F 2 1 5 | °C 2 2 90 °F 4
Retardo minimo para reconectar la salida de la 4ta. etapa 0 999 | seg. 0 0 999 | seg. 0 0 999 | seg. 0 0 999 | seg. 0
Tiempo de inhibicion de la alarma al conectar el controlador 0 999 | min. 0 0 999 | min. 0 0 999 | min. 0 0 999 | min. 0
Tiempo para reactivacion de la alarma cuando es inhibida manualmente Auto 999 | min. | Auto | Auto | 999 | min. | Auto Auto | 999 | min.| Auto | Auto | 999 | min. | Auto
Tiempo de alarma conectada 0 999 | seg. 1 0 999 | seg. 1 0 999 | seg. 1 0 999 | seg. 1
Tiempo de alarma desconectada 0 999 | seg. 1 0 999 | seg. 1 0 999 | seg. 1 0 999 | seg. 1
F 35| Tiempo de inhibicion de las alarmas (delay) O(NO) [ 999 | min. | O(NO) | O(NO) | 999 | min. [ O(NO) | | O(NO) [ 999 | min. | O(NO) [ O(NO) | 999 [ min. | O(NO) |
Modo de funcionamiento del filtro digital 0 1 0 0 1 - 0 0 1 - 0 0 1 - 0
Intensidad del filtro digital 0 20 |seg.| O 0 20 |seg. | 0 0 20 |seg| 0 0 20 |seg.| 0
Bloqueo de funciones 0 2 0 0 2 - 0 0 2 - 0 0 2 - 0
F43]| Tiempo para bloqueo de funciones 15 60 |seg.| 15 15 60 | seg. | 15 15 60 | seg.| 15 15 60 | seg.| 15
F44]| Desconexion de las funciones de control 0(NO) 2 ONO) | O(NO) | 2 - | O(NO) 0(NO) 2 - | O(NO) | 0(NO) 2 - | 0(NO)
Direccion en la red RS-485 1 247 1 1 247 - 1 1 247 - 1 1 247 - 1
Menu de funciones avanzado (exhibido si FO1=1)
NTC PT100/PT1000*
CELSIUS FAHRENHEIT CELSIUS FAHRENHEIT
Descripcion Min | Méax | Unid| Patrén | Min | Max | Unid | Patron Min | Max | Unid| Patron | Min | Max | Unid | Patron
Modo de control de las etapas 0 3 0 0 3 - 0 0 3 - 0 0 3 - 0
Tiempo para operacion de rotacion 1 999 h 1 1 999 h 1 1 999 h 1 1 999 h 1
Tiempo méaximo para accionar una nueva salida 1 999 min 12 1 999 min. 12 1 999 min. 12 1 999 min. 12
Tiempo minimo entre el accionamiento de los relés 0 999 | seg. 1 0 999 | seg. 1 0 999 | seg. 1 0 999 | seg. 1
Base de tiempo para alarma de puerta abierta 0 1 0 0 1 - 0 0 1 - 0 0 1 - 0
F5 []| Tiempo para alarma para puerta abierta OFF 999 | s/m 5] OFF | 999 | s/m b} OFF 999 | sim & OFF 999 | sim 5
Modo de operacion de la entrada digital 0 3 0 0 3 - 0 0 3 - 0 0 3 - 0
Setpoint 1 -50 20 | °C| 23 58 392 | °F 73 99 300 | °C| 23 | -146 | 572 | °F 73
Setpoint 2 -50 20 | °C| 24 -58 392 | °F 75 99 300 | °C| 24 | -146 | 572 | °F 75
Setpoint 3 -50 20 | °C| 25 58 32 | °F 77 99 300 | °C| 25 | -146 | 572 | °F 7
Setpoint 4 -50 20 | °C| 26 -58 392 | °F 79 -99 300 | °C| 26 | -146 | 572 | °F 79
Tiempo méaximo de operacion de la salida para mantenimiento O(NO) | 999 | x10h| 500 | O(NO)| 999 | x10h | 500 O(NO) | 999 | x10h| 500 | O(NO) | 999 | x10h | 500
Habilita los registros de las alarmas HACCP 0 1 0 0 1 - 0 0 1 - 0 0 1 - 0
HACCP - Alarma de temperatura baja -50 200 | °C| -50 | -58 392 | °F | 58 99 300 | °C| -99 | -146 | 572 | °F | -146
HACCP - Alarma de temperatura alta -50 200 °C | 105 -58 392 °F | 221 -99 300 °C | 300 | -146 572 °F 572
HACCP - Tiempo de inhibicién de las alarmas O(NO) | 999 | min. | O(NO) | O(NO) | 999 | min. | O(NO) O(NO) | 999 | min. | O(NO) | O(NO) | 999 | min. | O(NO)

= automatico

Leyenda: [ro__]=no

* Este sensor debe ser adquirido separadamente.



6.5.1 Descripcion de los parametros

F01-Modo de funcionamiento del controlador:

Se configura si el controlador funcionara en el modo basico (45 funciones) o en el modo avanzado (61
funciones)

-Modo basico

[—"7]-Modo avanzado

NOTA: Cuando el controlador esté en el modo basico las funcionalidades del modo avanzado estaran
deshabilitadas.

F02- Desplazamiento de indicacion (Offset):
Permite compensar eventuales desvios en la lectura de temperatura, provenientes del cambio del
sensor o alteracion en lalongitud del cable.

F03-Modo de operacion de la 1ra. etapa:
- Refrigeracion
[ 1) - Calefaccion

F04 - Minimo setpoint permitido al usuario final (1ra. etapa):
Limite cuya finalidad es evitar que, por error, se regulen temperaturas exageradamente bajas de
setpoint.

F05 - Maximo setpoint permitido al usuario final (1ra. etapa):
Limite cuya finalidad es evitar que, por error, se regulen temperaturas exageradamente altas de
setpoint.

F06 - Diferencial de control (histéresis) de la 1ra. etapa:
Esla diferencia de temperatura (histéresis) entre CONECTAR Y DESCONECTAR la salida OUT1.

F07 - Retardo minimo para reconectar la salida de la 1ra. etapa:
Es el tiempo minimo que la salida OUT1 permanecera desconectada, o sea, el espacio de tiempo entre
la Ultima parada y la préxima partida.

F08 - Modo de operacion de la 2da. etapa:

- Refrigeracion (controlado por SP2)

[_7]- Calefaccion (controlado por SP2)

Refrigeracion (controlado por SP1)

Calefaccion (controlado por SP1)

-2da. etapa de la refrigeracion en rotacion (controlado por SP1)

F09 - Minimo setpoint permitido al usuario final (2da. etapa):

F10-Maximo setpoint permitido al usuario final (2da. etapa):

Topes (limites) electronicos cuya finalidad es evitar que, por error, se regulen temperaturas
exageradamente bajas o altas en el setpoint.

F11 - Diferencial de control (histéresis) de la 2da. etapa:
Es ladiferencia de temperatura (histéresis) entre CONECTAR Y DESCONECTAR la salida OUT2.

F12-Retardo minimo parareconectar la salida de la 2da. etapa:
Es el tiempo minimo que la salida OUT2 permanecera desconectada, o sea, el espacio de tiempo entre
la tltima parada y la préxima partida.

F13-Modo de operacion de la 3ra. etapa:

- Refrigeracion (controlado por SP3)

[_7]- Calefaccion (controlado por SP3)

-Timer ciclico

Ventilacion minima

[ 4]-Refrigeracion (controlado por SP1)

Calefaccion (controlado por SP1)

- 3ra. etapa de la refrigeracion en rotacion (controlado por SP1)

NOTA: El funcionamiento de la ventilacion minima esta descripto en el item 6.3.15.

F14 - Minimo setpoint permitido al usuario final (3ra. etapa):

F15-Maximo setpoint permitido al usuario final (3ra. etapa):

Topes (limites) electronicos cuya finalidad es evitar que, por error, se regulen temperaturas
exageradamente bajas o altas en el setpoint.

F16 - Diferencial de control (histéresis) de la 3ra. etapa:
Es ladiferencia de temperatura (histéresis) entre CONECTAR Y DESCONECTAR la salida OUT3.

F17 - Retardo minimo para reconectar la salida de la 3ra. etapa:
Es el tiempo minimo que la salida OUT3 permanecera desconectada, o sea, el espacio de tiempo entre
la Ultima paraday la préxima partida. Solo programado si F13=0, 1,4 0 5.

F18-Base de tiempo del timer ciclico de la 3ra. etapa:
-Segundos
1) -Minutos

F19-Tiempo para activacion del timer ciclico de la 3ra. etapa:

Esta funcion es dependiente de F22. Cada vez que la temperatura alcance el valor configurado en
eltiempo configurado en esta funcion es respetado antes de ser activado el timer ciclico. Para
activar el timeren el momento que el sea alcanzado configure esta funcion con el valor 0.

F20-Tiempo de timer ciclico de la 3ra. etapa conectada ( ):
Tiempo que el timer ciclico permanecera accionado.

F21-Tiempo de timer ciclico de la 3ra. etapa desconectada ):
Tiempo que el timer ciclico permanecera desactivado.

F22-Modo de operacion del timer ciclico:

-Timer ciclicoindependiente

7] - Timerciclico disparado por el setpointde la 1ra. etapa (SP1)

- 1ra. Etapa atada al timer ciclico (timer inicia conectado en la energizacion)

- 1ra. Etapa atada al timer ciclico (timer inicia desconectado en la energizacion)

4] - Salida del timer ciclico conectada siempre que la salida de la 1ra. etapa esté ligada

- Salida deltimer ciclico alternando siempre que la salida de la 1ra. etapa esté conectada

F23 -Modo de operacion de la alarma sonora (buzzer):
- Alarmaintra-rango (F24 y F25)
[ 7]-Alarmaextra-rango (F24 y F25)

- Alarma extra-rango relativa al setpointde la 1ra. etapa ([57 | ] -F24y +F25), se
consideran los valores absolutos de F24 y F25.
- Alarma en modo rotativo (dispara cuando méas de una salida es accionada).

F24 - Punto de actuacion del buzzer (limite inferior):
Es el valor inferior de temperatura para la actuacion de la alarma del buzzer conforme F23.

F25-Punto de actuacion del buzzer (limite superior):
Es el valor superior de temperatura para la actuacion de la alarma del buzzer conforme F23.

F26 - Tiempo de buzzer conectado:
Es el tiempo que el buzzer permanecera conectado (ciclo activo). Para deshabilitar la alarma sonora
(buzzer) configure esta funcién con valor 0.

F27 - Tiempo de buzzer desconectado:
Es el tiempo que el buzzer permanecera desconectado (ciclo inactivo). Para deshabilitar la alarma
sonora (buzzer) configure esta funcion con valor 0.

F28 - Tiempo de inhibicion del buzzer en la energizacion:

Es el tiempo que el buzzer permanecera desconectado incluso en condiciones de alarma durante un
determinado periodo después de la iniciacion, debido a que el sistema aun no haya alcanzado la
temperatura de trabajo.

F29 - Tiempo de reactivacion del buzzer cuando es inhibido manualmente:

Esta funcion permite tres configuraciones diferentes:

- El buzzer sera inhibido hasta que la temperatura entre en condicién normal de trabajo y
retorne a la condicion de alarma nuevamente.

- Elbuzzer no podré serinhibido por las teclas de acceso facilitado.

[ TNa - El buzzer sera inhibido durante este periodo (en minutos) retornando a
conectarse caso persista la condicion de alarma.

F30-Modo de operacion de la 4ta. etapa:

- Refrigeracion (controlado por SP4)

[——7] - Calefaccion (controlado por SP4)

-Alarmaiintra-banda (F31y F32)

-Alarma extra-banda (F31y F32)

- Alarma extra-faja relativa ( -F31y +F32), se consideran los valores
absolutosde F31yF32.

- Refrigeracion (controlado por SP1)

- Calefaccion (controlado por SP1)

- 4ta. etapa de larefrigeracion en rotacion (controlado por SP1)

F31-Minimo setpoint permitido al usuario final (4ta. etapa):

F32 - Maximo setpoint permitido al usuario final (4ta. etapa):

Topes (limites) electronicos cuya finalidad es evitar que, por error, se regulen temperaturas
exageradamente bajas o altas en el setpoint.

NOTA: Cuando la 4ta. Etapa es definida como alarma (F30=2, 3 o 4), los puntos de actuacion son
definidosen F31y F32.

F33-Diferencial de control (histéresis) de la 4ta. etapa:
Es la diferencia de temperatura (histéresis) entre CONECTARY DESCONECTAR la salida OUT4.

F34 - Retardo minimo parareconectar la salida de la 4ta. etapa:
Es el tiempo minimo que la salida OUT4 permanecera desconectada, o sea, el espacio de tiempo entre
la Ultima parada y la préxima partida. Solo programado si F30=0, 1,506.

F35- Tiempo de inhibicion de la alarma al conectar el controlador:
Esta funcion sirve para inhibir la alarma durante un determinado periodo después de la iniciacion,
debido a que el sistema no haya alcanzado aun la temperatura de trabajo (solo si F30=2, 3 0 4).

F36 - Tiempo de reactivacion de la alarma cuando es inhibida manualmente:

Esta funcion permite tres configuraciones diferentes (solo si F30=2, 304).

- La alarma sera inhibida hasta que la temperatura entre en condicién normal de trabajo y
retorne ala condicion de alarma nuevamente.

-Laalarma no podra ser inhibida por las teclas de acceso facilitado.

[ Ta - La alarma sera inhibida durante este periodo (en minutos) retornando a
conectarse caso persista la condicion de alarma.

F37-Tiempo de alarma conectada ( ):
Ajusta el tiempo que la salida OUT4 permanecera accionada (solo si F30=2, 304).

F38-Tiempo de alarma desconectada ):
Ajusta el tiempo que la salida OUT4 permanecera desactivada (solo si F30=2, 3 0 4). Para mantener la
alarma siempre accionada basta configurar esta funcion con el valor 0.

F39-Tiempo de inhibicion de las alarmas (delay):

Con esa configuracion activa, la temperatura precisara permanecer en la condicion de alarma durante
el tiempo de inhibicion definido, para entonces ser indicada la alarma. De esa forma es posible evitar
alertas provenientes de variaciones puntuales de temperatura. Esta configuracion es utilizada en la
salidade alarmay no alarma sonora (buzzer).

F40 - Modo de funcionamiento delfiltro digital:

- Elfiltro actlia tanto en larampa de subida cuanto en larampa de descenso de la temperatura.
[_7]- Elfiltro actta solo en la rampa de subida de la temperatura. Cuando la temperatura baje, su
respuesta sera inmediata.

F41 - Intensidad del filtro digital:
El valor ajustado en esta funcion representa el tiempo (en segundos) para que la temperatura varie
0.1°C. Esta funcion puede ser desconectada ajustandola en el valor minimo 0.

F42-Bloqueo de funciones:

Permite y configura el bloqueo de las funciones (ver item 6.3.6).

-No permite el bloqueo de funciones.

7] - Permite el bloqueo parcial, donde las funciones de control seran bloqueadas pero el ajuste
del setpoint permanece liberado.

- Permite el blogueo total.

NOTA: La visualizacién de los registros de temperatura minima y maxima permanecen siempre
liberados.



F43-Tiempo parabloqueo de funciones:
Configura el tiempo en segundos del comando para activar el bloqueo de funciones:
a - Tiempo en segundos del comando para activar el bloqueo.

F44-Desconexion de las funciones de control:

Autoriza la desconexion de las funciones de control (ver item 6.3.7).

- Deshabilitala desconexion de las funciones de control.

[1]- Habilita activar/desactivar las funciones de control solo si las funciones estuvieran
desbloqueadas.

[ 7)- Habilita activar/desactivar las funciones de control incluso si las funciones estuvieran
bloqueadas.

F45- Direccion del instrumento en lared RS-485:
Direccion delinstrumento en la red para comunicacion con el software Sitrad.
NOTA: en una misma red no puede haber mas de un instrumento con la misma direccion.

F46 - Modo de control de las etapas:

Permite configurar el modo de funcionamiento de las etapas, pudiendo ser en modo normal o
independiente (F46=0) o en el modo rotativo (F46=1, 2 0 3) que va alternando la salida utilizada para
refrigeracion, haciendo que cada maquina trabaje durante determinado tiempo y por consecuencia que
todas acumulen el mismo tiempo de uso (Ver item 6.3.16).

- Deshabilitala refrigeracion en el modo rotativo.

-Habilitala rotacion entre OUT1y OUT2.

-Habilitala rotacién entre OUT1, OUT2y OUT3.

-Habilitala rotacién entre OUT1, OUT2, OUT3y OUT4.

F47 - Tiempo para operacion de rotacion:

[ TJa - Tiempo en horas para rotacion. Después de la salida actual acumule este tiempo
accionada, se desconecta la salida actual y se acciona la préxima salida con menor tiempo acumulado.
NOTA: Esta funcion solo es utilizada si F46=1,203.

F48 - Tiempo maximo para accionar una nueva salida:

a [_9575]- Tiempo en minutos para accionar una nueva salida. Cuando la salida de la
primera etapa no consigue alcanzar el setpoint en este tiempo, es accionada una nueva salida. Si la
rotacion estuviera habilitada para las tres o cuatro salidas, también es reiniciado el conteo del tiempo.
Caso supere nuevamente el limite estipulado, sin que la temperatura alcance el setpoint, la proxima
salida es accionada.

F49 - Tiempo minimo entre el accionamiento de los relés:

- Los relés seran accionados al mismo tempo cuando sea necesario.

[ a - Tiempo en segundos entre el accionamiento de un relé y otro.

Esta configuracion es descartada cuando la salida esté actuando como alarma o timer ciclico.

F50 - Base de tiempo para alarma de puerta abierta:
- Segundos
["11-Minutos

F50 - Base de tiempo para alarma de puerta abierta:

Cuando la alarma de puerta abierta sea habilitada, el buzzer sera accionado después que la puerta
permanezca abierta por el tiempo programado. El tiempo que el buzzer permanecera conectado y
desconectado es configuradoen F26 y F27.

-Deshabilitado.

[ Ja - Tiempo para accionar la alarma de puerta abierta.

NOTA: También es posible vincular la alarma de puerta abierta a la salida de la alarma. Para esto la 4ta.
etapa debe estar configurada como alarma (F30=2, 304)y F52=203.

F52-Modo de operacion de la entrada digital:

Configura cual estado de la entrada digital indicara que la puerta esta abierta:

- Contacto cerrado indica que la puerta esta abierta.

- Contacto abierto indica que la puerta esta abierta.

']- Contacto cerrado indica que la puerta esta abierta y vincula la alarma de puerta abierta a la
salidade alarma.

- Contacto abierto indica que la puerta esta abierta y vincula la alarma de puerta abierta a la
salidadelaalarma.

F53-Setpointdelaetapa1([5F / |):
Configura el valor de temperatura deseado enla etapa 1.

F54 - Setpoint de la etapa 2
Configura el valor de temperatura deseado enlaetapa2.

F55- Setpoint de la etapa 3 ( ):
Configura el valor de temperatura deseado en la etapa 3.

F56 - Setpointdelaetapa4 (575 ]):
Configura el valor de temperatura deseado en la etapa 4.

F57 - Tiempo maximo de operacion de las salidas para mantenimiento:

Siempre que las salidas estén accionadas (excepto la salida configurada como alarma), el instrumento
contabilizara su tiempo de funcionamiento. Cuando este tiempo contabilizado sea mayor o igual al
ajustado en esta funcion, sera exhibido en el display el mensaje [TH 5 /] cuando salida 1, [TA 2]
cuando salida 2, [[7H » 3] cuando salida 3 ou [[77 - 4] cuando salida 4 y el aviso sonoro también sera
accionado, sefialando que debe ser efectuado el mantenimiento en la salida correspondiente.

F58 - Habilita los registros de las alarmas HACCP:

Habilita el registro de las alarmas HACCP conforme lo descripto en el item 6.3.17.
- Deshabilita

1) - Habilita

F59-HACCP - Alarma de temperatura baja:

Es la temperatura abajo de la cual el instrumento creara un registro HACCP del tipo [AL L o],
conforme lo descripto en el item 6.3.17. Esta configuracion es utilizada solo para registros HACCP, no
genera alarma en la salida de alarma y en el buzzer, pues los valores relativos a estas alarmas
especificas son configurados en sus respectivas funciones.

F60-HACCP - Alarma de temperatura alta:

Es la temperatura arriba de la cual el instrumento creara un registro HACCP del tipo (AL H. ],
conforme lo descripto en el item 6.3.17. Esta configuracion es utilizada solo para registros HACCP, no
genera alarma en la salida de alarma y en el buzzer, pues los valores relativos a estas alarmas
especificas son configurados en sus respectivas funciones.

F61-HACCP - Tiempo de inhibicion de las alarmas (delay)

Con esta configuracion activa, la temperatura precisara permanecer en la condicion de alarma HACCP
durante el tiempo definido en esta funcion, para entonces ser indicada la alarma. De esa forma es
posible evitar alertas provenientes de variaciones puntuales de temperatura.

Esta configuracion es utilizada solo para registros HACCP.

6.6 Menu Log
Elmenu contiene las funciones de configuracion del datalogger interno.
CELSIUS (°C) FAHRENHEIT (°F)
Descripcion Min | Max | Unid | Patron | Min | Max | Unid | Patron
Modo de operacion del datalogger 0 2 - 2 0 2 - 2

Periodo de muestreo (tiempo entre registros en

la memoria) 10 | 999 | seg. | 30 10 | 999 | seg. | 30

Variacion minima en la temperatura ambiente
para forzar la escritura de datos en la memoria

=

no)| 10 | ¢ ooy |omoy| 18 | °F ooy

| | A =
o) | e
) =] | |y

Variacién de la entrada digital o de las salidas No | YEs ) NO No | ves

para forzar la escritura de los datos : ke
FEE ¢ Sobrescribir registros antiguos cuando la No | ves } ves | no | ves ; YES

memoria esté llena?

F62 - Modo de operacion del datalogger:

Permite escoger entre los siguientes modos de operacion del datalogger.
() - Siempre desconectado

(1] - Siempre conectado

- Operacion manual

F63 - Periodo de muestreo (tiempo entre registros en lamemoria):
Periodo de tiempo, en segundos, que el controlador grabara un muestreo de las informaciones de
temperatura, los estados de las salidas, el status de la puerta y la situacion de las alarmas.

F64 - Variacion minima en la temperatura ambiente para forzar la escritura de datos en la
memoria:

Diferencia de temperatura en relacion a la ltima escritura en el datalogger, para que sea forzada la
grabacion de los datos en la memoria independiente del tiempo de muestreo configurado en F68. Para
desactivar esta funcion basta disminuir el valor hasta que el mensaje sea exhibido en el
display.

F65 - Variacion de la entrada digital o de las salidas para forzar la escritura de los datos:

Indica sila alteracion en la entrada digital o en las salidas de control (configuradas como refrigeracion o
calefaccion) forzara la grabacion de los datos en la memoria independientemente del tiempo de
muestreo configurado en F63. La grabacion de datos también ocurrira caso el aparato entre o salga de
la condicion de alarma para OUT4 y buzzer y ante la falta y retorno de la energia eléctrica.
-Deconectado

- Conectado

F66 - ¢ Sobrescribir registros antiguos cuando lamemoria esté llena?

Indica si el controlador debera comenzar a escribir los nuevos datos en el inicio de la memoria del
datalogger cuando ella esté llena. Esta funcion evita que los Ultimos datos calculados por el equipo
sean perdidos. Si fuera configurada para cero, cuando rellene la memoria del datalogger, el
instrumento y el Sitrad indicaran memoria llena.

7.SENALES

Sensor desconectado o temperatura fuera de la faja especificada.

Fecha y/u hora invalidas (ajuste el reloj).

Puerta abierta.

Alarma de puerta abierta.

Memoria del datalogger llena.

Entrar en contacto con Full Gauge.

OFF Funciones de control desconectadas.

Entrar en contacto con Full Gauge.

Reconfigurar los valores de las funciones.

Mantenga el Sitrad actualizado por|
el sitio: http://www.sitrad.com.br

CONV.320
CONV. 256 0
Rede RS-485 TCP-485

Malla %
o externa
Borne 1

conectado
~ atierra

Instrumento

S *BLOQUE DE CONEXION PARA COMUNICACION SERIAL

& Esutilizado para interconectar mas de un i oalalnterface. Las
o delos cables deben ser efectuadas conforme se indica a continuacion: Terminal A

paradamente

B delinstrumento se conecta al terminal A del blogue de conexion, que, a su vez, debe Interface Serial RS-485

2 ser ;onectado ion gl termTa\ A de la Interface. Replta el _proced\m\entq para los Dispositivo utilizado para establecer la

2 terminales By = siendo £ lamalla del cable (tlerrg opcu)ngl). El terminal 4 del conexion de los instrumentos de Full
blogue de conexion debe ser conectado a los respectivos terminales 4 de cada Gauge Controls con el Sitrad”.

instrumento.



9. iTEMS OPCIONALES - Vendidos Separadamente

€asyProg - version 2 o superior
Es un accesorio que tiene como principal funcién almacenar los parametros de los controladores. En
cualquier momento puede cargar nuevos parametros de un controlador y descargar en una linea de
produccion (del mismo controlador), por ejemplo.

Posee tres tipos de conexiones para cargar o descargar los parametros:
- Serial RS-485: Se conecta via red RS-485 al controlador

(solo para los controladores que poseen RS-485).

- USB: Se conecta al computador por la puerta USB,

utilizando el Editor de Recetas del Sitrad.

- Serial TTL: El controlador puede conectarse directamente

al €asyProg porla conexion Serial TTL EASYPROG

PARA REALIZAR LA COMUNICACION CON
EASYPROG ESTE CONTROLADOR NO
DEBE ESTAR COMUNICANDO CON EL
SOFTWARE SITRAD.

Ecase
Recomendado para la linea Evolution, previene la entrada de agua en la parte trasera del instrumento.
Protege al producto cuando sea efectuado el lavado del local de la instalacion.

Moldura Estendida

Para la instalacién de controladores con medidas maximas de 76x34x77mm (medida de recorte de
71x29mm para la instalacién en la moldura extendida) en variadas situaciones, pues no requiere
precision en el recorte para embutir el instrumento. Permite la personalizacion a través de un adhesivo
con la marca y contacto de la empresa, ademas de acompadar dos interruptores de 10A (250 Vac) que
pueden accionar la luzinterna, cortina de aire, on/off del sistema o el ventilador.

Filtro supresor de ruido eléctrico

RC FILTER
Esquema de conexion de
supresores en contactores

Esquema de conexion de
supresores en cargas de 21
accionamiento directo

A1yA2 son los

. bornes de la bobina

del contactor.
A2

corriente méxima
especificada.

Para accionamiento
directo, considere la
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INFORMACIONES AMBIENTALES

Embalaje:
Los materiales empleados en los embalajes de los productos Full Gauge son el 100%
reciclables. Haga su disposicion a través de agentes especializados de reciclaje.

Producto:
Los componentes empleados en los controladores Full Gauge pueden ser reciclados y
reaprovechados si son desmontados por empresas especializadas.

Disposicion:

No queme ni arroje en la basura doméstica los controladores que alcancen el final de su
vida atil. Observe la legislacion vigente en su region con respecto al destino del
producto. En caso de dudas entre en contacto con Full Gauge Controls.

Los productos fabricados por Full Gauge Controls, desde mayo de 2005, tienen plazo de
garantia de 02 (dos) afios, contados a partir de la fecha de venta consignada en la factura.
Los mismos poseen garantia en caso de defectos de fabricacion que los vuelvan impropios o
inadecuados a las aplicaciones para los cuales se destinan.

EXCLUSION DE LA GARANTIA
LA GARANTIA no suple costos de transporte, flete y seguro, para envio de los productos,
con indicios de defecto o mal funcionamiento, a la asistencia técnica. Tampoco estan
garantizados los siguientes eventos: el desgaste natural de piezas por el uso continuo y
frecuente; dafios en la parte externa causado por caidas o acondicionamiento inadecuado;
intento de reparacion/violacion con dafios provocados por persona no autorizada por FULL
GAUGE y en desacuerdo con las instrucciones que forman parte del descriptivo técnico.

PERDIDA DE GARANTIA

El producto perdera la garantia, automaticamente, cuando:

- no fueren observadas las instrucciones de utilizacion y montaje contenidas en el
descriptivo técnico y los procedimientos de instalacion contenidas en la Norma IEC60364;

- fuere sometido a las condiciones fuera de los limites especificados en el respectivo
descriptivo técnico;

- fuere violado o reparado por persona que no sea del equipo técnico de Full Gauge
Controls;

- el dafio fuere causado por caida, golpe o impacto;

- ocurrir infiltracion de agua;

- el dafio fuere causado por descarga atmosférica;

- ocurrir sobrecarga que cause la degradacion de los componentes y partes del producto.

UTILIZACION DE LA GARANTIA

Para usufructuar de esta garantia, el cliente debera enviar el producto a Full Gauge
Controls, juntamente con la factura de compra, debidamente acondicionado para que no
ocurra dafios en el transporte. Para un mejor atendimiento, solicitamos remitir el mayor
volumen de informaciones posible, referente a la ocurrencia detectada. Lo mismo sera
analizado y sometido a testes completos de funcionamiento. El andlisis del producto y su
eventual mantenimiento solamente seran realizados por el equipo técnico de Full Gauge
Controls en la direccion: Rua Jilio de Castilhos, n® 250 - Canoas - Rio Grande do Sul - Brasil
- CEP: 92120-030. Rev. 03

© Copyright 2016+ Full Gauge Controls ® * Todos los derechos reservados.
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